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09102296316شماره تماس واحد خدمات درایو:   

 

 
برای ورود و   شود.نشان داده می  P0را فشار داده سپس بر روی نمایشگر درایو پارامتر    PRGبرای ورود به منوی تنظیم پارامترها کلید  

گروه   پارامترهای  می  ENTERکلید    P0تنظیم  فشار  پارامتررا  نمایشگر  سپس   دهیم 

 P0-00   برای ورود به پارامتر  .  دهدرا نشان میP0-00    مجددا کلیدENTER   توانیم مقدار این پارامتر را تنظیم  دهیم و میرا فشار می

بعد از هر گونه تغییر مقدار پارامترها باید برای ذخیره کلید   پایان هر تنظیم پارامتر  را فشار دهیم.     ENTERکنیم.  توجه شود اگر در 

از کلیدهای   بر روی نمایشگر نشان داده خواهد شد.   P0-01سپس پارامتر    فشار داده نشود تنظیمات ثبت نخواهد شد.   ENTERکلید

 .توانید برای رفتن به پارامترهای بعدی استفاده کنیدافزایش و کاهش نیز می

0.00
PRGبا فشردن 

پارامتر و عیت
)فر  نمایش داده می شود پیش(

P0

P0-01P0-00

منوی تنظیم پارامترها                      
استفاده کنید     

برای تغییر استی  ها از
کلیدهای

فشرده  PRGاگر 
شود

0

 ENTERاگر 
فشرده شود

 ENTERاگر 
فشرده شود

فشرده شود  PRGاگر 
تغییرات ذخیره نمی شود

فشرده شود PRGاگر 

فشرده شود  ENTERاگر 
تغییرات ذخیره می شود

رفتن به 
پارامتر بعدی

 
 

 ی . به عنوان مثال اگر کاربردیکنیاستفاده م PRG دیاز کل دیو قصد خارج شدن از آن گروه را داشت دیشد یاگر به اشتباه وارد گروه پارامتر

را نشان داده   P0پارامتر    شگریرا زده و نما  PRG  دیبار کل  کیصورت   نیبرود در ا  P1شد و قصد داشت به پارامتر    P0-01وارد پارامتر  

 دهد. یرا نشان م P1پارامتر   شگریاستفاده کرده و نما شیافزا دیو سپس از کل

شود. به عنوان   ی مربوطه روشن م LED د،یکل نیولتاژ و ... که با فشردن ا ان،یفرکانس ،جر ش ینما ی ها برا   یاست رییتغ دیبالا کل ریدر تصو

 نشان داده شده است.  شگرینما یروشن است چون فرکانس بر رو HZمربوط به  LED ییابتدا یمثال در لحظه  

 

 PP-01=1 کارخانه  ماتیبازگشت به تنظ     
 پلاک موتور ینام  یپارامتر ها میتنظ

 =P1-01 موتور یتوان نام

 =P1-02 موتور  یولتاژ نام

 =P1-03 موتور ینام انیجر

موتور یفرکانس نام  P1-04= 

قه یموتور برحسب دور بر دق یسرعت نام  P1-05= 

موتور(  یداخل ی)محاسبه خودکار پارامترهاونیاتوت  P1-37= 

 

برابر صفر باشد اتوتیون انجام   P1-37بدین صورت که اگر مقدار پارامتر  .  مناسب است  Vector controlاتوتیون برای حالت کنترلی  

بار و موتور نیستیم. زمانی استفاده می  1نخواهد شد. مقدار   گیرد که نیز زمانی مورد استفاده قرار می  2مقدار    شود که قادر به جدا کردن 

 اطمینان داریم موتور و بار مستقل و از هم جدا هستند. 

دهیم . بر روی نمایشگر درایو عبارت را فشار می ENTERدهیم و قرار می 2را برابر  P1-37با اطمینان از اینکه موتور بی بار است مقدار 

TUNE  راه اندازی  از طریق کیپد سپس درایو را شود .نوشته می (RUN) . دهیم درایو اتوتیون را به طور در این حالت اجازه میمی کنیم

هرتز را نشان   50کند . پس از اتمام اتوتیون نمایشگر فرکانس  های نامنظمی پیدا میکامل انجام دهد. در حین اتوتیون شفت موتور چرخش 

 .دهدمی

 

 

 ات پر کاربردمیتنظ

 P0-02=1 نالیترم ق یاز طر یفرمان راه انداز 

 است.    (KEYPAD)و یپنل درا قی از طر یفرمان راه انداز  ،باشد P0-02=0 اگر پارامتر

 P0-03=2 ولوم                                                                         ق یمنبع فرکانس از طر نییتع

 P0-08=50 شده  نییتع شیفرکانس از پ

                                                                                        P0-10=50Hz ماکزیمم فرکانس

                  P0-17=20s (Acceleration)هیثان 20 یسرعت در لحظه راه انداز ش یشتاب افزا

                           P0-18=20s (Deceleration)هیثان 20شتاب کاهش سرعت در لحظه توقف

 P0-14=00Hz حداقل فرکانس 

 

 پارامتر مربوطه  میها و تنظ نالیاتصال ولوم به ترم

  ک یو  AI1 نالی سر وسط ولوم به ترم، صورت باشد که نیبد دیولوم با یکشمیس

 متصل شود.  GNDبه  گری سر د کی + ولت و 10به  گریسر د

 

 

 اتصال ولوم به ترمینال های درایو. ی  : نحوه2شکل  

 کیلو اهم باشد.  20تا  5ولوم مورد استفاده باید در رن  
 

 

 

 

 

 

 P0-03=2 ولوم                                                                    ق یمنبع فرکانس از طر نییتع

 

 )چپگرد ،راستگرد( بدون نگهدارنده   با استپ استارت یاندازراه 

 P0-02=1 نالیترم ق یاز طر یفرمان راه انداز 

 P0-03=1 و یدرا پدیک ق یمنبع فرکانس از طر نییتع

 P4-00=1 )راستگرد(  میچرخش در جهت مستق یبراDI1 نالیترم

 P4-01=2 برای چرخش در جهت معکوس )چپگرد(DI2ترمینال 

 P4-02=3 مهیکنترل سه س یبرا DI3 نالیترم

 P4-11=2 مه یفعال کردن کنترل سه س

 

 ها مطابق شکل زیر انجام شود: یکشمیس
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 . دفترچه مراجعه کنید 102تا  95صفحات  قابل انتخاب است . برای استفاده از این مقادیر به 51صفر تا از  p4 مقدار پارامتر گروه

 تابع )نوع عملکرد( ی تابع شماره نام پارامتر کد

P4-11 1ی مود کنترل سه خطی شماره 2 ها مود کنترل از طریق ترمینال 

P4-00  انتخاب تابع برای ترمینالDI1 1  اعمال دستور شروع به کار 

P4-01  انتخاب تابع برای ترمینالDI2 2 
تعیین جهت چرخش به صورت 

 گرد گرد یا چپراست

P4-02  انتخاب تابع برای ترمینالDI3 3 مود کنترل سه خطی 

 . ریموت متصل شود COMدرایو به  COMولت ریموت و  24ولت درایو به   24در صورت استفاده از ریموت کنترلی باید ترمینال 
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 و استفاده از رله ها  یخروج یها نالیترم ماتیتنظ

 =P5-02 خروجی TA,TB,TCفعال شدن ترمینال های 

 شوند. ی وصل م یخروج یهادر حال اجرا بوده و رله  و یاست که درا  یزمان یبرا 1مثلا مقدار 

 =P5-03 یخروج RA,RB,RC یها نالیفعال شدن ترم

به عنوان   .دفترچه مراجعه کنید123و  118قابل انتخاب است . برای استفاده از این مقادیر به صفحات  40از صفر تا  p5 مقدار پارامتر گروه

 . شوندهای خروجی وصل میبرای زمانی است که درایو در حال اجرا بوده و رله 1مثال مقدار 

 

 مربوط به حرکت چند سرعته  ماتیتنظ

 P0-02=1 فرمان راه اندازی از طریق ترمینال

 P0-03=6 تعیین منبع فرکانس در حالت چند سرعته

 P4-00=1 برای چرخش در جهت مستقیم )راستگرد(  DI1ترمینال 

 P4-01=2 برای چرخش در جهت معکوس )چپگرد(  DI2 ترمینال

 P4-03=12 1 سرعت ی برا DI4 نالیترم

 P4-04=13 2سرعت  ی برا DI5 نالیترم

 P4-05=14 3 سرعت ی برا DI6 نالیترم

 PC-00=30% ( هرتز  15 صفرسرعت ) صفردر سرعت  ماکزیمماز فرکانس  یدرصد

 PC-01=60% ( هرتز 30 یک برابرسرعت ) 1در سرعت  ماکزیمماز فرکانس  یدرصد

 PC-02=100% ( هرتز 50دوم برابر سرعت ) 2در سرعت  ماکزیمماز فرکانس  یدرصد

 PC-04= -100% چپگرد( هرتز  50  سوم برابرسرعت ) 3در سرعت  ماکزیمماز فرکانس  یدرصد

به  COMکشی از ترمینال  ی سیمشود. نحوهمنفی باشد جهت چرخش عکس می  PCاگر پارامتر های گروه  

 ( است.DI1,DI2,DI3,DI4,DI5های مورد نظر )ترمینال

 PIDتنظیمات جبرانساز 

 P0-02=1 فرمان راه اندازی از طریق ترمینال

 PID P0-03=8 فرکانس میانتخاب روش تنظ

 PA-00=0 ( PA-01بر اساس ) PID گنالیس  میانتخاب روش تنظ

 PA-01=50 تالیجید میهدف به صورت تنظ گنالیس نییتع

 AI2 PA-02=1برابر ورودی آنالوگ  PIDی برا دبکیف گنالیس نییانتخاب روش تع

 PA-03=0 ( میبه صورت مستق سهیعملکرد مقا) PIDد منطق عملکر

 P4-18=0 ولت 0برابر  2 یآنالوگ شماره یمنحن یبرا یولتاژ ورود ممین یم

 P4-19=0 درصد  0برابر  2 آنالوگ شماره یورود یمنحن ی برا ی حداقل ولتاژ ورود ماتیتنظ

 P4-20=10 ولت  10برابر  2 یآنالوگ شماره یمنحن ی برا یولتاژ ورود ممیماکز

 P4-21=100 د درص  100برابر  2آنالوگ شماره  یورود یمنحن یبرا  یحداکثر ولتاژ ورود ماتیتنظ

 

 (Simple PLC) کیمربوط به حرکت چند سرعته اتومات  ماتیتنظ

 P0-02=1 ترمینالفرمان راه اندازی از طریق 

Simple PLC انتخاب روش تنظیم فرکانس از طریق P0-03=7 

 p4-00=1 برای چرخش در جهت راستگرد  DI1ترمینال 

 P4-01=2 برای چرخش در جهت معکوس )چپگرد( DI2ترمینال 

 P0-17=20s (ACCزمان شتاب گیری )

 P0-18=10s (DECزمان کاهش سرعت )

 PC-00=30%   هرتز(15 برابر  صفر )سرعت صفردر سرعت  ماکزیممدرصدی از فرکانس 

 PC-01=60% هرتز( 30برابر اول )سرعت 1در سرعت  ماکزیممدرصدی از فرکانس 

 PC-02=100%   هرتز(50برابر  دوم )سرعت 2در سرعت  ماکزیممدرصدی از فرکانس 

   PC-03= - 100% هرتز چپگرد( 50برابر سوم )سرعت 3در سرعت  ماکزیممدرصدی از فرکانس 

 PC-18=20s   هرتز( 15ثانیه با سرعت 20)در این مثال صفر مدت زمان کار با سرعت 

 بر ابر است با زمان تنظیم شده در پارامتر های  صفر شتاب راه اندازی و توقف  در سرعت 

P0-17, P0-18 ، ثانیه به فرکانس  10هرتز می رسد و در توقف  15ثانیه به فرکانس   20به مدت

 صفر می رسد. 

PC-19=0 

 

 PC-20=20s هرتز(   30ثانیه با سرعت 20)در این مثال  1مدت زمان کار با سرعت 

 P0-17است با زمان تنظیم شده در پارامتر های   برابر 1شتاب راه اندازی و توقف  در سرعت 

, P0-18    ثانیه به فرکانس صفر می 10هرتز می رسد و در توقف    30ثانیه به فرکانس    20به مدت

 رسد.

PC-21=0 

 PC-22=20s هرتز(  50ثانیه با سرعت 20)در این مثال  2مدت زمان کار با سرعت   

 P0-17است با زمان تنظیم شده در پارامتر های   برابر   2شتاب راه اندازی و توقف  در سرعت 

, P0-18    ،  ثانیه به فرکانس صفر 10هرتز می رسد و در توقف    50ثانیه به فرکانس    20به مدت

 می رسد. 

PC-23=0 

 PC-24=20s هرتز چپگرد(   50ثانیه با سرعت 20)در این مثال  3مدت زمان کار با سرعت 

 P0-17است با زمان تنظیم شده در پارامتر های  برابر  3شتاب راه اندازی و توقف  در سرعت 

, P0-18    ثانیه به فرکانس  10هرتز)چپگرد( می رسد و در توقف    50ثانیه به فرکانس    20به مدت

 صفر می رسد. 

PC-25=0 

 :رامتر های زیر را نیز تنظیم کنیدتوانید پا برای اینکه از شتاب های مختلف هنگام راه اندازی و توقف استفاده شود می  :تذکر

 P8-03 2شتاب راه اندازی 

 P8-04 2شتاب توقف 

 P8-05 3شتاب راه اندازی 

 P8-06 3شتاب توقف 

 P8-07 4شتاب راه اندازی 

 P8-08 4شتاب توقف 

 

 در زمان توقف DCاعمال ترمز 

 P6-11=2Hz ترمز  ی  هیفرکانس اول

 P6-12=0s اعمال ترمز  یزمان انتظار برا

 P6-13=5% ترمز هنگام توقف  انیجر

 P6-14=5s زمان اعمال ترمز هنگام توقف 

 

 یدر زمان راه انداز DCاعمال ترمز 

 P6-05=5% ی ترمز هنگام راه انداز انیجر

 P6-06=5s ی ترمز هنگام راه انداز زمان اعمال 

 

 ک یجدول مقاومت بر

 W Ω توان درایو  W Ω توان درایو 

1.5 kW  5.5  100≤ 100 تکفاز KW 90≤ 400 سه فاز 

2.2 kW   7.5  70≤ 100 تکفاز kW 65≤ 500 سه فاز 

4 kW  11  40≤ 500 تکفاز kW 43≤ 800 سه فاز 

 1.5 KW 15  220≤ 150 سه فاز kW 32≤ 1000 سه فاز 

 2.2 KW 18  200≤ 250 سه فاز kW 25≤ 1300 سه فاز 

 4 KW 22  ≤130 300 سه فاز kW 22≤ 1500 سه فاز 

 

 ا جدول خطاه

خطای 

 نشان

 داده شده 

 نوع خطا 
 خطای نشان

 داده شده 
 نوع خطا 

Err01 ر نوتیا یخطا Err19 ون یاتوت یخطا 

Err02 ت سرع شیافزا  در لحظه انیاضافه جر Err20 مربوط به انکودر یخطا 

Err03 سرعت  کاهش  در لحظه انیاضافه جر Err21 یخطا EEPROM 

Err04 ثابت در سرعت انیاضافه جر Err22 ایو سخت افزار در یخطا 

Err05 سرعت شیافزا اضافه ولتاژ در لحظه Err23 نیاتصال کوتاه به زم 

Err06 سرعت  اضافه ولتاژ در لحظه کاهش  Err26 و یدرا یبه مجموع زمان اجرا دنیرس 

Err07  اضافه ولتاژ در سرعت ثابت Err27 1 کاربر  توسط شده تعریف خطای 

Err08 ه یمنبع تغذ یخطا Err28 2شده توسط کاربر  فیتعر یخطا 

Err09 افت ولتاژ Err29 
ق به مجموع متصل بودن بر دنیرس

 و یدرا

Err10  اضافه بار درایو Err30  بار  یناگهاناز دست رفتن 

Err11 اضافه بار موتور Err31 
در زمان  PID دبک یاز دست رفتن ف

 اجرا 

Err12 ی از دست رفتن فاز ورود Err40 پالس به پالس انیحد جر یخطا 

Err13 یاز دست رفتن فاز خروج Err41 
 موتور ها در نیکردن ب چیسوئ یخطا

 اجر ا  هنگام

Err14 ماژول  یاضافه دما Err42 اد یز اریانحراف سرعت بس 

Err15 یخارج زاتیتجه یخطا Err43 از حد موتور شیسرعت ب 

Err16 ل ایارتباط سر یخطا Err45 شو دی از حد گرم م شیموتور ب 

Err17 مربوط به کنتاکتور  یخطا Err51 ه یاول تیموقع یخطا 

Err18 انیجر صیتشخ یخطا - - 

 

 هانال یترم قیولوم و هم از طر قیفرکانس هم از طر نییتع

 : کنیم اعمال  را زیر دستورات باید دهیم تغییر سرعته چند حالت طریق از نیز گاهی و  ولوم طریق از هم را فرکانس باشیم  داشته اگرقصد

 P0-02=1 فرمان راه اندازی از طریق ترمینال

 AI1 PC-51=1تعیین منبع فرکانس از طریق ترمینال آنالوگ 

 P0-03=6 تعیین منبع فرکانس در حالت چند سرعته

 P4-00=1 برای چرخش در جهت راستگرد  DI1ترمینال 

 P4-01=2 برای چرخش در جهت معکوس )چپگرد( DI2ترمینال 

 P4-03=12 1برای سرعت DI4ترمینال 

 P4-04=13 2برای سرعتDI5ترمینال 

 P4-05=14 3برای سرعت DI6ترمینال 

 PC-00=100% هرتز(   50 صفر)سرعت صفر در سرعت  ماکزیممدرصدی از فرکانس 

 PC-01=50% هرتز(  25برابر  اول )سرعت 1در سرعت  ماکزیممدرصدی از فرکانس 

 PC-02=60% هرتز(  30برابر دوم  )سرعت2در سرعت  ماکزیممدرصدی از فرکانس 

 PC-03= -60% هرتز چپگرد( 30برابر سوم )سرعت 3در سرعت  ماکزیممدرصدی از فرکانس 

 

 ی بعد از وصل مجدد برق ورود کیبه صورت اتومات  ویروشن شدن درا

 اگر . )شودمی  اندازیراه   برق  مجدد  وصل  از   بعد  درایو  فر پیش   صورت  به.  شودمی  وصل   مجدد  و  شده  قطع  درایو  ورودی  برق  کنیممی  فر 

 : یعنی (باشد فعال runه ب مربوط ترمینال

 P8-18=0 فعال است  ریحفاظت در لحظه استارت غ

 : نشود روشن استارت ترمینال بودن فعال وجود با برق  مجدد وصل از بعد درایو  خواستیم اگر اما

 P8-18=1 حفاظت در لحظه استارت فعال است 

 

 پدیک STOP/RESET دیکل یفعال ساز ریغ 

  میتنظ   دیبا  میفعال کن  ریآن را غ   می داشته باش  ازیاگر ن  فعال است.  شهیفر  هم شیبه صورت پ  ویدرا  پدیک   یرو  STOP/RESET  دیکل

 : م یرا انجام ده ریز

تنظیم   پدیبا ک یانداز   راه حالت  یفعال است که فقط رو یزمان STOP/RESET دیکل

 .شود

P7-02=0 

 P7-02=1 . فعال است شهیهم STOP/RESET دیکل

 


